DKER-II
ROBOTICKY ELEKTRICKY ADAPTER
DAVKOVANI TAVENINY

Roboticky adaptér davkovani taveniny DKER-II je uréeny pro pracovisté kokilového liti, kde robot provadi
manipulaci s odlitkem a plnéni kokily taveninou. Adaptér, v soucinnosti s pohyby robota, umoziuje rychly a
plynuly pfesun nabéracky s taveninou od udrzovaci pece k nalévacimu otvoru kokily.

Funkce

v pohyb osy otdéeni nabéracky v kelimku
udrZovaci pece po naprogramované trajektorii
ramen robota

v dva nezavislé zplisoby snimani hladiny
taveniny v kelimku pece

v tfemi nezavislymi dvojicemi elektrod

v snimani a fizeni polohy ramen robotu,
v zavislosti na Ubytku taveniny v kelimku

v"liti taveniny pfimo do nalévaciho otvoru kokily

v priibéZnd zména trajektorie osy otaceni
nabéracky pfi vylévani taveniny do kokily, v
zavislosti na tvaru a poloze vylévaciho Zlabku
nabéracky a nalévaciho otvoru kokily

v~ moZnost najizdéni nabéracky do taveniny ve

e s svislé poloze s naslednym nabérem
Technické parametry P Y

. .y v~ otaéeni nabéracky o 360°
v nosnost ramen (tavenina + nabé&racka) ¥

30 kg v integrované fizeni automatického vika pece
OVP-Il. Snizeni energetickych narokl na

v~ hmotnost adaptéru
55 kg

udrZovani teploty taveniny (opce).
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